Przeptywajacy oSrodek mozemy traktowacC jako sume lewo- i pra-
wobieznego przeptywu u = uft + ur, gdzie dla ¢ = |v|

uF — <1+2”/C>u (1)
ul = (1_70/6> U (2)

Oba strumienie ptyng w przeciwnych kierunkach z predkoscig c i
mozna je opisaC rownaniami adwekdji
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I mozemy tatwo zastosowal schemat MUSCL do rownania ad-
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gdzie strumienie w obu kierunkach ff = cufti f& = cul.

Dla dowolhego rownania w postaci zachowawczej
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(np. dla u = (p, pv,e)) mozemy zastgpic¢ je rdwnaniami
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gdzie c(x,t) jest dowolng dodatnig funkcjg. W praktyce ktadzie
sie w = f(u)/c.

Mozemy rozwik{alC ten uktad rownan podstawiajac
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i jak poprzednio dla ff =cufti fL = cul mamy
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Pozostaje dobraC wartoSC ¢ tak, zeby zachowac€ stabilnoSC sche-
matu — ¢ musi byC wieksze od charkterystycznych szybkoSci da-
nych przez wartoSci wtasne Jacobianu 8";—(;)

Dla rownan hydrodynamiki
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uzupetnione przez réwnanie stanu p = (y — 1)(e — pv?/2) daje
predkos¢ dzwieku c¢2 = vp/p i warto$¢ szybkosci ,zamrozenia”
c = |v| + cs (17)
I warunek na krok czasowy
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